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1. Wand AulRen Bewegungssensor

Fiir auRen und innen, ideal flir Hauseingange, Laderampen, bis 5 m Montagehohe, 4-fach
Sensorsystem zur Optimal-Uberwachung im 3x100° Erfassungswinkel, 20 m Reichweite
(tangential), metergenaue Reichweiteneinstellung in 3 unabhdngige Richtungen. Fernbedienung
und Eckwandhalter inklusive.

Der Sensor wird tGiber Raumbus, einen KNX basiertes Installationskonzept, verkabelt und ist bei

Auslieferung bereits vorkonfiguriert und besitzt eine feste physikalische Gerateadresse.

Funktionen:

— Bewegung

Technische Daten:

e Art. Nr.: GEK.BUS.RWS.0201
e Adressprofil: RWS
e Gehduse: Kunststoff
e Farbe: WeiRR/ Matt
e Montage: Unterputz oder Aufputz
(Wandeinbau in Geratedose @ 60 mm, 42 mm tief)
e Abmessungen: BxLxH75x75x35mm
e Erfassungswinkel: H 360°
e Bewegung Reichweite: 11m
e Prdsenz Reichweite: 5m

e Empfohlene Montagehéhe:  2-4m

e Anschluss: KNX Bus Klemme
e \ersorgungsspannung: RAUMBUS
e Leistungsaufnahme: <0,3W

e Umgebungstemperatur Betrieb: -5 bis +45°C
e lLagertemperatur: -25 bis +55°C
e Umgebungsluftfeuchtigkeit:  max. 95% r.F., Betauung vermeiden

e Adressbereich: 0-80 Adresse
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2. Konfiguration und Inbetriebnahme

2.1 Grundkonfiguration

1.

Melden Sie sich als Konfigurator an lhrem myGEKKO an und wechseln Sie in
Haupteinstellungen - 10 Konfiguration und definieren Sie ,myGEKKO Raumbus“ als Typ
der 10-Station.

Wahlen Sie:  als Typ ,,USB“ wenn Sie das USB Gateway verwenden
oder ,,LAN/TCP“, wenn Sie das IP Gateway verwenden.

Tippen Sie anschlieRend auf myGEKKO e e

,Module >>“ um mit der

. . . IOStation 1
Modulkonfiguration zu beginnen. myGEKKO Raumbus

I0Station 2

IOStation 3 '
Busmonitor >>
IOStation 4
Module >>

I0Station 5
I0Station 6
IOStation 7

IOStation 8

SRS

Die Module werden automatisch innerhalb 2 Minuten mit der jeweiligen physikalischen
Adresse (ID) erkannt. Uber den Zeitstempel rechts in der Ansicht, sehen Sie den Status und
wann zuletzt ein Telegramm des jeweiligen Moduls empfangen wurde.

g
=X
a

Vergeben Sie jedem Modul einen passenden Namen und tippen Sie abschliefend auf
»Speichern”,

=)

= | =
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PROFILE NAME

Raumtasterinterface

Raumtasterinterface | Wohnraum
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Raumtasterinterface |WC 55.01.16 10 37
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Speichern Neu Laden
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6. Ist der Wand AulRen Bewegungssensor noch nicht am Raumbus angeschlossen, so kénnen
Sie diesen auch handisch ein konfigurieren indem Sie die jeweilige ID mit dem passendem
PROFIL RWS und NAME eintragen.

7. Uber den Busmonitor kénnen die Telegramme betrachtet werden, welche tiber den
Raumbus gesendet werden.

Das Format ist wie folgt:

25.01.16 10:20:32: 2.2.9=22.1
25.01.16 10:20:32 = ZEITSTEMPEL
2.2.9 =10 Station Nr. 2, Modul Nr. 2, Element Nr. 9
22.1 = Wert

mulEkK kKN IN_Knnfinuratign

Busmonitor

25.01.16 10:28:32: 2.2.9 = 22.10

25.01.16 10:28:38: 2.1.11 = 27.80

25.01.16 10:28:42: 2.2.9 = 22.00

25.01.16 10:28:49: 2.1.11 = 27.90

25.01.16 10:28:52: 2.2.9 = 22.10

25.01.16 10:29:03: 2.2.9 = 22.00

25.01.16 10:27:44: 2.1.11 = 27.90

25.01.16 10:28:01: 2.2.9 = 22.00

25.01.16 10:28:11: 2.2.9 = 22.10

121: 2.2.9 = 22.00
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2.2 10 Zuweisung

1. Haben Sie die Grundkonfiguration 2.1 abgeschlossen, kdnnen Sie in das jeweilige System
wechseln und die |10 Zuweisung vornehmen.

2. In der Zuweisungsansicht sehen Sie die konfigurierten Module. Tippen Sie auf das
gewiinschte Modul und eventuell beim ersten Mal auf LOAD sofern nicht alle
eingetragenen Module sichtbar sind.

3. In der Elementiibersicht sehen Sie die fliir den Wand AulRen Bewegungssensor verfligbaren
Elemente:

— PIR(DI)

Bewegungsmelder

STATION ELEMENT

1:RAUMBUS ‘B0 PIR (D)
: Temperature (Al)
03:Bewegungsmelder Hunidity (AD
Brightness (Al)

Air Pressure (Al)
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3. Fehlermeldungen

Samtliche unten genannten Fehlermeldungen erscheinen als gewohntes Alarmpopup am
myGEKKO und werden in der Alarmhistory geloggt.

Network.Station 10 2:

Bedeutet, dass die Verbindung zum Raumbus unterbrochen ist.
Dafiir kann es mehrere Griinde geben:

1. Uberpriifen Sie bei USB Gateways ob diese richtig am myGEKKO angeschlossen sind.

2. Bei IP Gateways priifen Sie die Netzwerkeinstellungen am myGEKKO, die
Netzwerkeinstellungen des IP Gateways, sowie die Kabelverbindungen zu den
Routern/Switches.

3. Prifen Sie die Busspannungsversorgung und das Netzteil

4. Prifen Sie, ob das Raumbuskabel richtig am Raumbus Gateway und am Bewegungssensor
angeschlossen ist.
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